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RESUMO - Apresenta-se um modelo de controlo do escoamento em tem-
po real que permite flexibilizar e tornar mais eficiente a distribuigio de
dgua em canais. O modelo linear adoptado foi obtido a partir das equagoes
hidrodindmicas de Saint-Venant, discretizadas e linearizadas de acordo com
um esquema implicito tipo Preissmann. A lei de controlo do escoamento ¢
definida de modo a seguir determinados regimes de referéncia e ter em
conta os caudais derivados nas tomadas de dgua, Para estimar as varidveis
nio observadas, sio definidos um estimador deterministico, que permite
estimar s caudais derivados a pedido, e um estimador éptimo que, tendo
em consideragio os erros dos sensores de medicio, permite minimizar os
enos de estimagiio. O controlador (lei de controlo e estimador) foi testado
para uma situagio real de exploragio do Canal de Salvaterra do perimetro
de rega do Vale do Sorraia. O comportamento do controlador do escoi-
mento em tempo real, avaliado pelos resultados das simulagdes efectua-
das, pode considerar-se satisfatorio.

SYNOPSIS - It is presented a real-time open-channel flow conirol model
which atlows 10 make flexible and efficient the water delivery. The linear
model adopied was obtained from the Saint-Venant fydrodynamic
equations, discretized and linearized with a Preissmann implicit scheme.
The optimal control law is defined in order to follow determined veference
it anel to take into consideration the outflows at the offtakes. In order

b aetimnats the ctte vitrinblos nat observed. it is defined a deterministic

estimator, which allows as well to estimate the outflows delivered on-
demand, and a optimal estimator which, taking into censideration the errors
of the measure sensors, allews to minimise the estimation errons. The
controller (control law and estimator) was tested for an exploitation real
situation of the Saltvaterra Canal of the irrigation project of Sorraia Valley,
The behaviour of the real-time flow controller, evaluated by the results of
the simulations, may be considered as satisfactory.

1. INTRODUCAO

As necessidades de dgua a satisfazer nos perimetros de
rega variam em fungio dos ciclos produtivos das culturas,
das condicdes climdticas (precipitagoes, dias nublados) e por
razoes laborais e sociais (rega apenas durante os dias uteis
da semana).

Estas variacoes criam dificuldades na distribuigio da
dgua, particularmente nas redes com superficie livre. Com
efeito, para que um determi nado utente receba um determi-
nado caudal em tempo oportuno €, na maioria das vezes,
necessério que este tenha sido admitido no canal com uma
antecipacio igual ao tempo de resposta da rede existente a
montante. O caudal deverd ainda ser regulado a diferentes
niveis: na admissdo, nos trogos e na tomada de dgua.

>ara nio originar grandes oscilag@es na distribuigio de
dgua, é necessdrio manter as profundidades do escoamento
praticamente constantes nas seccoes das tomadas de agua.
Para conseguir este objectivo, € necessdrio introduzir estru-
turas de regulacio (usualmente comportas).



